




接線示意圖

名稱 說明

1. 觸控式螢幕 直接按壓輸入

2. 電源主開關 開啟或關閉電源主開關

3. 振動感測器指示燈 燈亮表示已接上振動感測器,且功能正常.

4. 光學感測器指示燈 此燈號與光學感測器同步可亮滅.

5. 電源指示燈 燈亮表示已接上電源供應器供應電量

6. USB隨身碟圖示 隨身碟插槽指示處

7. 功能鍵 返回 /左移/右移/上(增加)/下(減少)/確認

8. 提把 可調式提把

名稱 說明

1. USB記憶卡插槽 供USB記憶卡使用

2. 外部電源輸入接頭 供電源供應器使用

3. 光學感測器輸入接頭 供光學感測器使用

4. 振動感測器輸入接頭 供振動感測器使用

● 電源供應器輸入電壓為AC100~240V,使用時可以對鋰電池充電,充電時間 8~10小時,可使用6小時.
● 請勿使用未經本公司測試認可的變壓器,以免造成充電鋰電池損壞及量測值的誤差.
● 使用本系統任何一種量測功能前務必先架設光學轉速感測計及振動加速規感測器.
● 裝卸USB記憶卡時請務必將機器電源關閉,電源未關閉將造成系統資料流失或損壞.
● 請使用本公司所提供的 USB記憶卡,以確保資料儲存的正確與存取的相容性.



10° 25° 40° 50°

功能規格表

同時按下兩邊的釋放鈕
可進行腳架角度調整.

功能 規格

量測範圍

加速度(G)：0.0001~25G 

速度(mm/s)：0.01~1,300mm/s

位移(μm)：0.01~6,000μm(@1800 rpm)

量測精度 0.1mg，0.01mm/s，0.01μm (@1800 rpm)

量測相角精度 0.1°

量測轉速範圍 100~60,000 rpm

振動量測單位 加速度(G)：0-P /速度(mm/s)：0-P /位移(μm)：P-P

轉速感測方式 光纖感測器

轉速感測距離 6cm

振動感測器 加速規100mV/g
中央處理器 Vortex 300MHz (32位元高速處理器)

顯示器 320x240 dot液晶顯示器 / LED高亮度背光 / 觸控式

工作溫度 0°C ~ 40°C

消耗功率 7W

蓄電電池 可充電鋰電池

電源 100~240VAC Adaptor 50/60Hz

主機尺寸 210 x 190 x 45 (mm)

主機重量 1.2kg

儲存介面 USB記憶卡

頂部接頭功能說明

腳架角度調整

USB 記憶卡振動感測器 光學感測器 電源供應器
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注
意
事
項

面版名稱功能說明



關機:按壓電源不放二秒後即關閉電源

異常狀況 原因 對策

開啟電源後無
顯示畫面

電源接頭未接妥 檢查電源接線

電源供應器故障 更換新品

電源電壓錯誤
請依規格使用正確電

壓

無法量測

轉速感測器接頭
未接妥

拆下後重新接上

轉速感測器鬆脫 檢查並確實鎖緊

轉速感測器故障 送回原廠檢修

量測振動值不對

振動感測器接頭
未接妥

拆下後重新接上

振動感測器鬆脫 檢查並確實鎖緊

振動感測器信號
線開路或短路

送回原廠檢修

振動感測器故障 送回原廠檢修

P.4

紅
燈

綠
燈

狀態

亮 滅
有反
射光

滅 亮
無反
射光

調整靈敏度

紅、綠LED顯示燈

架設振動感測器：
請將振動感測器吸附於轉子
軸承附近,振動感測器是以
磁座為固定方式,應由側面
外緣接觸後再扶正,避免撞
擊過載,以延長其壽命.

架設光學感測器：請將光纖探頭射
出的紅光對向反光片,距離6 cm內並
用手轉動轉子,當紅光投射於反光片
上時, 感測器上紅色LED亮,綠色LED
滅,當紅光投射於其它部份時,感測器
上紅色LED滅,綠色LED亮, 轉子轉一
圈,紅綠LED 只可亮滅一次.可調整光
纖探頭與轉子間的距離或調整光學
放大器上的靈敏度旋鈕,來達到最佳
的反應狀態.

反光貼紙

光纖探頭

所有平衡角度的計算方式,皆與轉子旋轉方向一致
如圖例上, 箭頭方向為轉子的轉動方向,角度計算
由0°沿轉向增加至 90°,180°,270° 回到 0°. 

CH1感測器對應平衡面一
CH2感測器對應平衡面二
單面平衡時請將振動感測器
接於CH1接頭上

平衡面一平衡面二

0°

270°

180°

90°

0°

270°

180°

90°

光學感測器架設說明

振動感測器架設說明

振動感測器頻道與平衡面

平衡角度計算方式

故障排除電源開/關說明

DB072 使用手冊 產品架設及功能說明

開機:按壓電源不放一秒後即啟動電源

系統設定:   
設定日期/時間,振
動感測器靈敏度,
觸控螢幕校正,電
力顯示。

三塊動平衡:
用於轉子上配有
三塊平衡滑塊,進
行動平衡校正。

轉子動平衡: 
對長(厚)轉子或
短(薄)轉子進行
雙面或單面動平
衡校正。

主要功能說明

振動監測: 
依所設定的時間間
隔,定時的將量測
的振動量及相角記
錄 於指定檔案中。



系統日期: 年/月/日

系統時間: 時/分/秒

系統電力/溫度:

程式版本:顯示系統軟體版本

感測器狀態:OK正常,Hi/Lo不正常

感測器靈敏度:目前設定靈敏度值

設定年份 設定月份 設定日期

設定小時(24H) 設定分鐘 設定秒鐘

注意事項：
設定靈敏度值請依照感測器
原廠報告,戓者依照儀器檢驗
報告上的靈敏度值正確輸入

設定CH1靈敏度 設定CH2靈敏度

請觸控螢幕上的指
示圓點進行校正.

如校正成功將自動
返回系統設定畫面,
否則將出現校正失敗
對話框.

校正失敗:
按F6鍵重新校正
按F1鍵放棄校正
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主要功能說明

設定時間/ 日期

設定感測器靈敏度

觸控螢幕校正

返回

向左一欄

向右一欄

數值增加

數值減少

完成

觸控鍵盤

向左一位

向右一位

數值增加

數值減少

完成

語言切換:中文/英文

電池電壓及
剩餘容量/溫度



轉子動平衡選單功能說明: (請直接觸按螢幕上圖示進入選項)
單面動平衡: 適用於短(薄, 直徑大於長度5倍以上)轉子動平衡校正.
雙面動平衡: 適用於長(厚, 長度大於直徑)轉子動平衡校正.
續做動平衡: 從USB儲存碟載入已存資料,進行雙面或單面動平衡校正.
前次量測記錄: 從主機記憶碟載入前次儲存資料,進行單面或雙面動平衡校正.

系統設定:  設定日期/時間,振動感測器靈敏度,觸控螢幕校正,電力顯示.

:按F1鍵可返回系統主畫面.

平衡量測完成,請依顯示的質量與角度進行平衡校正

其它功能:

1.振動/質量:切換顯示值為振動量或不平衡質量

2.加/去質量:切換角度顯示為加質量或去質量

3.計算/設定: 相關平衡方式計算功能及容許值設定

4.儲存: 將所做的平衡資料儲存至USB記憶碟上

5.殘餘量量測: 繼續進行平衡量測及校正

1.量測完成,停止轉子
2.加(去)試重於轉子上

手動模式:
按F6鍵完成量測
自動模式:
自動完成量測

啟動轉子
手動模式:
按F6鍵確認轉速
自動模式:
自動確認轉速

量測完成,停止轉子
手動模式:
按F6鍵完成量測
自動模式:
自動完成量測

1.輸入試重質量及
擺放角度
2.選擇試重方式

於啟動轉子前壓按
振動單位:
切換量測振動單位
(G, mm/s, μm)
自動/手動:
量測模式切換

儲存功能

是

啟動轉子

試重計算:
建議試重計算

平衡資料為單面?

否

雙面平衡 單面平衡
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平衡量測完成,請依顯示的質量與角度進行平衡校正

其它功能:

1.振動/質量:切換顯示值為振動量或不平衡質量

2.加/去質量:切換角度顯示為加質量或去質量

3.計算/設定: 相關平衡方式計算功能及容許值設定

4.儲存: 將所做的平衡資料儲存至USB記憶碟上

5.殘餘量量測: 繼續進行平衡量測及校正

原始振動量測 平面一試重振動量測

1.量測完成,停止轉子
2.加(去)試重於轉子

平面一上
3.啟動轉子
手動模式:
按F6鍵完成量測
自動模式:
自動完成量測

啟動轉子
手動模式:
按F6鍵確認轉速
自動模式:
自動確認轉速

1.輸入平面一試重質量及擺放角度
1.輸入平面二試重質量及擺放角度
2.選擇試重方式:

加質量: 加質量於轉子上
去質量: 從轉子上減去質量
復原 : 去除或補回質量,使轉子

恢復為原始狀態
不復原 :保留轉子上加上或

減去的質量

於啟動轉子前壓按
振動單位:
切換量測振動單位
(G, mm/s, μm)
自動/手動:
量測模式切換

平面二試重振動量測

1.量測完成,停止轉子
2.如為試重復原狀態,

移除或補回平面一試重
2.加(去)試重於轉子平面二上
3.啟動轉子
手動模式:
按F6鍵完成量測
自動模式:
自動完成量測

量測完成,停止轉子
手動模式:
按F6鍵完成量測
自動模式:
自動完成量測

計算/設定功能:

1.容許值設定: 輸入容許值,以供平衡校正比較,過大時質
量以反白顯示.

2.ISO-1940計算:依據所要求的平衡等級,計算出相對的不
平衡容許質量.

3.分量計算: 輸入兩個指定角度, 分別計算出相對的分量
質量.

4.孔位分配: 輸入轉子上的總孔數,自動計算分配相對的
孔位與質量.

5.鑽孔計算: 輸入鑽頭直徑及轉子材質,計算出相對的鑽
孔深度(僅去重).

6.平衡趨勢: 顯示平衡次數對不平衡量的趨勢圖.

容許值設定 ISO-1940 計算 分量計算

孔位分配 鑽孔計算 平衡趨勢

是
平衡資料為雙面?

否

雙面平衡單面平衡

單面平衡時
無平面選項
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計算完成 (0.999 公克)

分量計算完成

孔位分配計算完成

鑽孔深度計算完成

輸入轉子重量(僅轉動部份) 輸入試重(平衡重量)擺放半徑 選取平衡等級(使用上下鍵換頁)

更新容許值:
將計算的質量填寫
入平衡容許值設定
重新計算:
重新輸入轉子重量,
半徑,平衡等級.
用以計算新質量

輸入分量角1.(180~270度範圍內) 輸入分量角2.(90~180度範圍內)

重做:
重新分量角1,2
用以計算新質量
繼續:
返回平衡校正

重做:
重新輸入轉子總孔數,
用以計算新質量
繼續:
返回平衡校正

重做:
重新轉子材值,鑽頭直徑,
用以計算新鑽孔深度
繼續:
返回平衡校正

輸入轉子總孔數,孔位需
平均分配於360度內

選擇轉子材質,若不在選項內
請選擇自訂,直接輸入材質密度.

輸入鑽頭直徑
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三塊動平衡選單功能說明: (請直接觸按螢幕上圖示進入選項)
新做動平衡：適用於新安裝 且未經靜平衡過之物件。
續做動平衡：從USB儲存碟載入已存資料，接續動平衡校正。
延續靜平衡：適用於己經平衡過之物件。
前次量測記錄：從主機記憶碟載入前次儲存資料，進行動平衡校正。
系統設定：設定日期/時間、振動感測器靈敏度、觸控螢幕校正、電力顯示。

：按F1鍵可返回系統主畫面。

注意事項：
砂輪緣盤需於旋轉
方向(正向或逆向)
加刻360° 角度環(1
度一刻，10度一標;
請參右圖) ，以利
正確快速動平衡校

正。
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啟
動
轉
子

1.依指示.移
動平衡塊

(移動30度)
2.啟動轉子

手動量測：
提供3個角度
可選擇，
10 °/20°/30°

1.選擇角
度移動
平衡塊

2.啟動轉
子

停
止
轉
子

啟
動
轉
子

停
止
轉
子

1.請依指示移
動 三個平衡塊
至顯示角度.
2.啟動轉子,進
行微調量測

校正完成

停止轉子

停止
轉子

是否已達容許值?

是

否

停止
轉子

停止
轉子

轉速穩定後，
按確認進行下一步

訊號穩定後，
按確認進行下一步



監測時間:(時:分:秒),
最長可設至23:59:59

量測間隔:(時:分:秒),
每筆資料量測的間隔

時間

儲存檔名:
設定資料的儲存檔名

振動單位:
設定振動的量測單位,
可設定為加速度 G,

速度 mm/s,及位移 μm

監測時間:
總監測時間設定功能

量測間隔:
量測間隔時間設定功能

儲存檔名:
資料儲存檔名設定功能

振動單位:
觸壓此鍵可更換量測

振動單位,在加速度 G,
速度 mm/s,及位移 μm 

間切換.

開始監測:
依所設定的參數開始進行振動監測

等待轉子啟動 振動資料量測中 等待間隔時間 所有資料量測完成,自動儲存至指定的檔名.

返回

向左一欄

向右一欄

數值增加

數值減少

完成

所有量測的資料將被儲存於
USB記憶卡中, 欲閱覽資料請將
記憶卡從儀器取出(需關閉儀器電源)
插於PC的USB卡槽內,並執行光碟內
的Report 程式, 叫回 USB記憶卡中
儲存的資料檔名.
(請參考 Report 使用說明)
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儲存

載入
使用儲存及載入檔案功
能時需注意:啟動DB072
電源時若是未安裝USB
記憶卡,會出現警告訊息,
若選擇繼續則無法使用
儲存與載入檔案的功能

按下儲存功能後,檔
案名稱初始會由軟
體依照，年\月\日\次
數做命名,若自行設
定可按下任意鍵或
clr可快速清除初始
值

輸入好所需檔案名
稱後,按下Enter鍵即
可建立檔案. 切記檔
案名稱不可輸入無
效數值例如空白

若是想刪除使用不

到的檔案,選定檔案

再按下 鍵即可

刪除檔案

進入續做功能後,可
直接利用觸控螢幕
或方向鍵選擇檔案,
然後按下 鍵開
啟檔案

觸控鍵盤使用

在DB072中常會發現功能鍵中有
一個圖形 ,其功能就是輸入
數值的鍵盤,在三塊動平衡､轉子
動平衡﹑系統設定都會使用到此
功能例如量測頻寬設定､角度輸
入﹑鑽孔數目....等,在DB072中
很多輸入數值的情況下可善用此
功能｡

注意當使用鍵盤功能鍵 時,
需輸入有效數值,例如圖一當進入
系統設定時,按壓感測器靈敏度設
定功能鍵 進入圖一,若是輸
入非有效數值零,則DB072會顯示
圖二警告使用者該使用值非有效
數值,所以切記輸入數值時注意是
否為有效數值｡

圖二:圖一:

確定鍵清除鍵

左移鍵

小數點
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未偵測到記憶卡:
開機時會自動偵測記憶卡狀
態是否正常,可能原因有
1.未插入記憶卡
2.記憶卡損壞
3.記憶卡插反

資料存取:

1.檔案名稱錯誤,不能有特殊符號,最長為8個字元

2.檔名不可以為空白

3.記憶卡內無資料

4.欲儲存的檔案名稱已經存在記憶卡內

數值輸入:

1.所輸入的數值超過範
圍,可接受的範圍會顯示
在警示框內.

2.不接受數值 0.

量測偵測:
1.未偵測到目前量測所
對應的感測器;如單面平
衡偵測 CH1,雙面平衡則
同時偵測 CH1及CH2上
的感測器.

2.於量測過程中尚未完
成所需的步驟前,若按下
返回鍵, 則會提示此訊息.

平衡計算:
1.於轉子動平衡時,所施的
試重不足或擺放位置不良,
請增加試重質量或將試重
移位90度後再重新量測. 

2.於三塊動平衡時,平衡塊
未依指示移動30度,或移動
方向錯誤.請確認後重新量
測.若確認無誤,則為平衡
塊重量不足,請更換平衡塊.  

記憶卡未安裝時, 按繼續鈕可正常進
入系統,除有關資料存取的功能外其
餘皆能正常使用.
在完成轉子與三塊動平衡時,平衡資料
會自動儲存到系統內建的記憶體上.
待記憶卡可正常使用時, 請按 前次量測記錄 功能鈕,叫回上次的
平衡資料, 再將平衡資料儲存到記憶卡上.
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1. 關閉DB072電源,
2. 拔出USB記憶卡,插入PC的USB插槽內,
3.  將DB072光碟放入PC的光碟機內.

點選 DB072 Report 
程式.

DB072 Report 程式執行後主畫面.

填入轉子,公司等相關資料

點選 Open 圖鈕, 開啟檔案選項

選擇轉子平衡檔案

轉子平衡資料圖形

資料列印

P.13

DB072 使用手冊 Report



資料預覽列印畫面 印表機選擇設定畫面

印出的報告

列印資料

DB072 使用手冊 Report
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點選 Print 圖鈕, 開啟預覽列印
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